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1.0 WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Techniczne;.

Przedmiotem Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
teletechnicznych dla zadania:

,Wielobranzowy projekt budowlany przebudowy i adaptacji pomieszczen Apteki Szpitalnej
celem utworzenia Pracowni Cytostatyki przy WSzZ w Elblggu”.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy

zleceniach i realizacji robot wymienionych opracowaniu projektowym- pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia roboét teletechnicznych i

obejmujg wykonanie kompletnych instalacji teletechnicznych w obiekcie, szczegétowo
opisanych w projekcie wykonawczym:

* Instalacja systemu okablowania strukturalnego
* Instalacja sygnalizacji wtamania i napadu (SSWIN)
e Instalacja systemu sygnalizacji pozarowej (SSP)

2.0. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw i urzadzen

1. Zrédta uzyskania materiatéw i urzadzen powinny byé wybrane przez Wykonawce z
wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robot.

2. Nie pobziniej niz trzy tygodnie przed zaplanowanym uzyciem materiatéw Ilub
wbudowaniem urzadzen, Wykonawca dostarczy odpowiednie swiadectwa i wyniki
niezbednych badan laboratoryjnych.

3. W przypadku nie zaakceptowania przez Inzyniera materiatu lub urzgdzenia ze
wskazanego Zzrodfa, Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera materiat lub urzadzenie
z innego zrddta.

2.2. Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, bedg ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Jesli Inzynier zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do innych robét, niz te dla
ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatdw zostanie przewartosciowany przez
Inzyniera.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorych znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na witasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem.



2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty zachowaty swojg jakosc¢ i
przydatnos¢ do robdt. Powinny by¢ dostepne do kontroli przez Inzyniera.

Miejsca sktadowania czasowego materiatéw beda po zakoriczeniu robdét odprowadzone
przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu w sposOb zaakceptowany przez Inzyniera.
Materiaty, aparaty, urzadzenia elektryczne, teletechniczne i maszyny elektryczne nalezy
przechowywaé¢ w pomieszczeniach zamknietych przystosowanych do tego celu, suchych,
przewietrzanych i oswietlonych. Rury instalacyjne sztywne z tworzyw sztucznych nalezy
przechowywaé¢ w pomieszczeniach zamknietych w temperaturze nie nizszej niz =15 eC i nie
wyzszej niz 25 °C — w wigzkach odpowiednio gesto wigzanych z dala od urzadzen
grzewczych. Rury instalacyjne karbowane z tworzyw sztucznych nalezy przechowywaé w
sposob jak wyzej, lecz w kregach zwijanych zwigzanych sznurkiem, co najmniej w trzech
miejscach. Tasmy izolacyjne nalezy przechowywa¢ w pomieszczeniach suchych i chtodnych.
Osprzet teletechniczny sktadowa¢ w opakowaniach oryginalnych, zbiorczych. Wszystkie
urzgdzenia systemowe bezwzglednie sktadowaé w oryginalnych opakowaniach. Nalezy
przestrzegac zalecen producenta odnosnie przechowywania sprzetu telekomunikacyjnego.
W szczegdlnosci nalezy zwréci¢é uwage na przechowywania urzgdzen wyposazonych w
elementy szklane tak by nie spowodowac uszkodzen powtoki lub sttuczen. Elementy stuzace
do montazu (uchwyty, montazowe kotki rozporowe, opaski kablowe itp.) sktadowaé¢ w
oryginalnych opakowaniach zbiorczych. Elementy elektroniczne , sterujgce sktadowac¢ w
oryginalnych opakowaniach w pomieszczeniach suchych i posiadajgcych temperature
powyzej +5 st C.

2.4.Wariantowe stosowanie materiatow.

Jezeli Dokumentacja Projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego zastosowania
rodzaju materiatéw w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim
zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatow.

Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatéw nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody
Inzyniera.

3.0. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci
wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez
Inwestora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inwestora. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST
przewidujg mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inwestora o swoim zamiarze wyboru na co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem sprzetu i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inwestora, nie moze byé pdzniej zmieniany bez jego zgody. Liczba i wydajnos¢
sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inwestora w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robdot ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
Srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek sprzet, maszyny,
urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy, zostang przez
Inwestora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.
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4.0. TRANSPORT

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materiatow, elementéw, konstrukcji, urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego
rodzaju robdt teletechnicznych. W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przedmioty w
sposob zapobiegajacy ich przemieszczaniu i uszkodzeniu. Zatadowanie i wytadowanie
konstrukcji, urzadzen, maszyn itp. o duzej masie lub znacznym gabarycie nalezy
przeprowadza¢ za pomocy dzwigow lub postugujgc sie pomostem -pochylnig.
Przemieszczanie w magazynie lub na miejscu montazu ciezkich urzadzen, ktdre nie majg kot
jezdnych, nalezy wykonac¢ za pomocg wdzkow lub rolek. Przy ruchu na drogach publicznych
pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisdw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu
nieodpowiadajgce warunkom kontraktu na polecenie Inzyniera bedg usuniete z placu
budowy. Wykonawca bedzie usuwat na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
i zniszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdowych do
Terenu Budowy.

5.0. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT TELEKOMUNIKACYJNYCH

5.1.Instalacja komputerowa i telefoniczna
We wskazanym w projekcie wykonawczym pomieszczeniu zainstalowaé patchpanel
krosowy RJ45 1RU 19” 48 ztaczy typu KeyStone 8 pinowe (w istniejgcej szafie IDF2). Na
patchpanelu nalezy zakoriczy¢ / zarobi¢ okablowanie ekranowane do gniazd RJ-45.

Zakonczenia okablowania instalacji dla potrzeb sieci komputerowej i telefonicznej
stanowig czes¢ tzw. PEL okreslonych jako zespdt gniazd montowanych z listwach PCV
natynkowych wraz z gniazdami elektrycznymi 230V (gniazda elektryczne 230 wg
opracowania branzy elektrycznej). Podczas instalacji modutéw gniazd RJ-45 nie naruszaé
fabrycznego skretu par. Zewnetrzng izolacje kabla doprowadzi¢ jak najblizej gniazda.
Nalezy zachowaé¢ minimalny promien giecia kabla zgodny z EIA/TIA 568A (czterokrotna
wartosé srednicy).

Okablowanie pomiedzy IDF2 a punktami koncowymi nalezy wykonac z kabla S/FTP
5kat. ekranowanowego.

Catos¢ prac wykonac zgodnie z projektem wykonawczym, normami i przepisami w
tym zakresie.

Okablowanie w pomieszczeniach o wysokiej lub podwyzszonej klasie czystosci
wykonaé¢ w czesci dostepnej podtynkowo, nad sufitem podwieszanym metalowym w
korytkach metalowych.

5.2 Instalacja dla potrzeb czujek temperatury i wilgotnosci
We wskazanych w projekcie wykonawczym miejscach wyprowadzi¢ zakonczenia
okablowania S/FTP 5kat. ekranowanego od punktu IDF2 dla celéw posadowienia czujek
temperatury i wilgotnosci. Wskazany na rysunkach punkt posadowienia czujki jest punktem
orientacyjnym. Faktyczne umiejscowienie czujek nalezy poprzedzi¢ analizg zwigzang z
mapowaniem pomieszczenia pod katem temperatury i wilgotnosci, po uprzednim jego
umeblowaniu oraz uruchomieniu pozostatych instalacji. Na etapie wykonania okablowania
projektuje sie pozostawienie dodatkowych 7 mb przewodu w celu umozliwienia montazu
czujki w docelowym miejscu na etapie podtgczenia czujek do systemu nadzoru.

Catos¢ prac wykonac zgodnie z projektem wykonawczym, normami i przepisami w
tym zakresie.



5.3 Instalacja kontroli dostepu i domofonu

We wskazanych w projekcie wykonawczym miejscach rozprowadzi¢ okablowanie pod
system kontroli dostepu na bazie istniejagcego systemu Aritech oraz dla instalacji
domofonowej. Okablowanie zakoriczy¢ w miejscach wskazanych na rysunkach w projekcie.,

Dla celdéw instalacji kontroli dostepu i domofonu prowadzi¢ okablowanie S/FTP 5
kat. ekranowane, zakoriczone w punkcie dystrybucyjnym IDF2.

Okablowanie zakonczone zostanie w puszkach ostaniajgcych lub w przestrzeniach
miedzy sufitowych, aby w przysztosci mozna byto zrealizowac podtgczenie systemu kontroli
dostepu na bazie istniejgcego systemu typu ARITECH. Okablowanie doprowadzi¢ w poblize
wskazanych punktow fizycznych.

Catos¢ prac wykonac zgodnie z projektem wykonawczym, normami i przepisami w
tym zakresie.

5.4 Instalacja dla potrzeb kamery IP

Punkt posadowienia kamery IP wskazano orientacyjnie w projekcie wykonawczym.
Szczegdtowq lokalizacje przygotowania zakonczenia kabla nalezy ustali¢ w procesie prac
przygotowawczych z przedstawicielem inwestora. Okablowanie dla celéw podtaczenia
kamery IP zrealizowaé przez potgczenie punktu IDF2 z wypustem przygotowanym dla celow
kamery IP PoE za pomoca kabla S/FTP 5 kat. ekranowanego.

Catos¢ prac wykonac zgodnie z projektem wykonawczym, normami i przepisami w
tym zakresie.

5.5 Instalacja dla potrzeb systemu INTERKOM

We wskazanych w projekcie miejscach przygotowac wypusty dla celéw podtaczenia
paneli interkomu, stuzgcych do komunikacji pomiedzy pomieszczeniami. Realizacja
projektu polega na wykonaniu okablowania dla celow Interkomu, nie instalacji systemu.
Przed instalacjg okablowania nalezy potwierdzi¢, ze wskazany przez Inwestora system
interkomu bedzie poprawnie pracowat z projektowanym okablowaniem. System Interkom
musi by¢ przeznaczony do pomieszczen o wysokiej czystosci KI. A.

Szczegdtowy lokalizacje przygotowania zakonczenia kabla nalezy ustali¢ w procesie
prac przygotowawczych z przedstawicielem inwestora. Okablowanie dla celéw podtaczenia
interkomu zrealizowac przez potaczenie punktu IDF2 z wypustami przygotowanymi dla tego
celu za pomoca kabla S/FTP 5 kat. ekranowanego.

Catos¢ prac wykonac zgodnie z projektem wykonawczym, normami i przepisami w
tym zakresie.

5.6. Czujki systemu SSWIN

We wskazanych w projekcie pomieszczeniach zainstalowaé czujki typu PIR/MW,
czujki magnetyczne i zbicia szyby zgodne z projektowang centralg alarmowa. Dla czujek
poprowadzona zostanie instalacja w systemie gwiazdy. Doktadng lokalizacje czujek ustali¢
w procesie budowy biorgc pod uwage ewentualne mozliwosci zaktécenia poprawnej pracy
czujki tj. umiejscowienie kratek wywiewnych, klimatyzacji, grzejnikdw, nastonecznienia
pomieszczenia oraz rozmieszczenia mebli. Czujki powinny by¢ zgodne z klasyfikacja
normatywng jako GRADE 2/3. Cato$¢ prac wykonaé zgodnie z projektem, normami i
przepisami w tym zakresie. Wykonawca wykonujacy instalacje alarmowe musi posiadaé
odpowiednie kwalifikacje, koncesje lub licencje.

5.7. Modut Zbierania Danych SSWIN (Podcentrala)

W pomieszczeniu technicznym 66E serwerownia na S$cianie zainstalowa¢ MZB ATS1201
wraz z expanderem i akumulatorem. Modut nalezy podtgczy¢ do istniejgcej magistrali
urzgdzen ARITECH (kontrola dostepu). Centrala powinna by¢ zgodna z klasyfikacjg
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normatywng okreslana jako GRADE-2/3. Catos¢ prac wykonac¢ zgodnie z projektem,
normami i przepisami w tym zakresie. Wykonawca wykonujacy instalacje alarmowe musi
posiadac odpowiednie kwalifikacje, koncesje lub licencje.

5.8. Instalacja okablowania SSWIN

Okablowanie wykonaé¢ kablem YTDY 6x0,5 mm po trasach kablowych dla instalacji
teleinformatycznej. W miare mozliwosci okablowanie prowadzi¢ w strefach chronionych.
Okablowanie zakonczy¢ bezposrednio w centrali CA (ATS) lub na Expanderach wejs¢. Catos¢
prac wykona¢ zgodnie z projektem wykonawczym, normami i przepisami w tym zakresie.
Wykonawca wykonujgcy instalacje alarmowe musi posiada¢ odpowiednie kwalifikacje,
koncesje lub licencje.

5.9. Demontaz elementéw systemu SSP TELSAP 2100 i rekonfiguracja petli

W procesie realizacji przedsiewziecia nalezy wykonaé¢ demontaz wskazanych w
projekcie wykonawczym elementow systemu sygnalizacji pozaru TELSAP 2100 tj. 13 szt.
czujek ppoz oraz wykonac linie obejsSciowg do zamkniecia istniejgcej petli dozorowej
systemu TELSAP 2100. Zdemontowane elementy systemu SAP nalezy przekaza¢ do utylizacji
zgodnie z obowigzujgcymi w tym zakresie przepisami.

Demontaz czujek moze przeprowadzi¢ osoba, posiadajg niezbedne pozwolenia w
zakresie atomistyki. Jonizacyjne czujki dymu nalezg do urzadzen zawierajgcych zrdodta
promieniotwodrcze dlatego po zakoniczeniu eksploatacji nalezy je traktowac jako odpad
promieniotwdrczy. Sposoéb postepowania z odpadami promieniotwdrczymi i ich klasyfikacje
reguluje Ustawa z dnia 29 listopada 2000 r. - Prawo atomowe (tekst jednolity Dz. U. z
2012r. poz. 264).

5.10 Instalacja systemu SSP POLON 6000
Nalezy wykonac instalacje systemu SSP w oparciu o system POLON 6000,

rozwijany w Szpitalu. W zakres dziatan wchodzi budowa elementéw systemu POLON t;j
podcentrali, czujek, ROP i elementow kontrolno sterujacych oraz podtgczenie systemu
klimatyzacji i wentylacji.

Nalezy wybudowac 2 petle dorozowe zgodnie z projektem wykonawczym oraz
magistrale komunikacyjng RS-485 pomiedzy centralg (wezet 1) a podcentralg (wezet 2).

Projektowany wezet nr 2 (podcentrala) sktadac sie bedzie z:

- OM-61 (obudowa podstawowa o wym. 445x450x160mm)

- OA-62 (obudowa do baterii akumulatorow 445x504x196)

- SM-60 (komplet montazowy na 4 moduty)

- MZ-60-300 (zasilacz)

- MLD-61

- MTI-62

- LK-61-035 (przewody)

- Akumulator 40Ah — umozliwiajgcy podtrzymanie systemu 72h

Dla wezta 2 projektuje sie nastepujace petle i elementy systemu SSP:

PETLA 2
- EKS-6022

PETLA 1

- 2 x ROP-4001M

- 12 x DUR-4046 optyczna czujka dymu wraz lamka kontrolng Wz-31
- 18 x DUR-4046 optyczna czujka dymu

- 1 x EKS-6044



- 1 x EKS-6022
- 1 x OStONA PRZECIWIETRZNA OP-40

Linie dozorowe nalezy wykona¢ ognioodpornym, bezhalogenowym kablem
telekomunikacyjnym do instalacji przeciwpozarowych koloru czerwonego typu HTKSHekw
1x2x1 o klasie odpornosci ogniowej PH90.

Lokalizacje czujek i ROPa zlokalizowa¢ zgodnie z projektem wykonawczym. Wszelkie
materiaty muszg posiada¢ Swiadectwa dopuszczenia CNBOP w Jézefowie. Catos¢ prac
zwigzang z realizacjg systemu SSP wykona¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami i
normami w tym zakresie.

5.11 Instalacja sterowania klapami wentylacji bytowe;j

W zakresie wykonawczym branzy wentylacyjnej znajduje sie instalacja wentylacji
bytowej z projektowanymi klapami ppoz, ktére muszg zosta¢ zamkniete w przypadku
wystgpienia pozaru w strefie.

Realizacje tej funkcji wykonaé przez wykorzystanie elementéw kontrolno
sterujgcych EKS oraz zasilaczy 24V DC 50W w obudowach przy wykorzystaniu sitownikow
do klap wskazanych w projekcie branzy wentylacyjnej. EKS i Zasilacze zainstalowaé¢ w
poblizu obwodu elektrycznego (projektowanych w opracowaniu branzy elektrycznej) w
wentylatorowni oraz w korytarzu B/NP1 — B/NP4, na scianie na wysokosci pod sufitem
podwieszanym. Od zasilacza do sitownikow klap wentylacji bytowej poprowadzi¢ przewody
YDY 3x1,5 mm.

Sposdb sterowania zasilaniem klap zaprogramowac w centrali CSP.

Po wykonaniu instalacji dokona¢ niezbednych sprawdzen dziatania sterowania klapami.

6.0. KONTROLA JAKOSCI

Wykonawca musi przewidzie¢, ze poszczegdlne etapy wykonanych przez niego prac beda
na jego koszt kontrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora. Z kazdej kontroli
sporzadzony bedzie protokot. Ewentualne niezgodnosci wykonanych robdét beda usuwane
na koszt Wykonawcy w terminie wyznaczonym przez Inwestora.

6.1. Kontrola urzadzen
Kontroli podlega¢ bedg wszystkie zainstalowane systemy i okablowanie wskazane w ST na
zgodnosc¢ z dokumentacjg projektowa, ST oraz wymaganiami norm i przepiséw.

6.2. Pomiary powykonawcze

Pomiary powykonawcze wykona¢ wg schematéw wskazanych w projekcie wykonawczym,
w szczegolnosci nalezy sprawdzi¢ ciggtos¢ okablowania dla wszystkich opisanych systemow,
prawidtowa prace systemow i zgodnos$¢ z wymaganiami funkcjonalnymi.

6.3. Sprawdzenia instalacji

Po pozytywnym zakonczeniu wszystkich badan i pomiaréw objetych prébami montazowymi
nalezy zataczy¢ instalacje pod napiecie i sprawdzi¢ czy systemy dziatajg. Z wykonanych
pomiardw i préb winny by¢ sporzadzone protokoty. W momencie, gdy Wykonawca uzna, ze
prace montazowe zostaty zakonczone i ze wyregulowanie uruchomionej instalacji jest
zakonczone, to zawiadamia on wowczas Inwestora, aby ten w odpowiednim czasie
wyznaczyt swoich przedstawicieli, ktérzy bedg obecni przy czynnosciach odbiorczych
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instalacji. Przedstawiciele Inwestora w obecnosci wykonawcy przeprowadzajg kontrole,
sprawdzenia i proby instalacji i ewentualnie zobowigzuja Wykonawce do usuniecia
stwierdzonych usterek. Wdwczas, gdy w/.w. kontrola, powtdrzona w razie potrzeby, jest
zadowalajgca, Wykonawca zawiadamia pisemnie Inwestora podajac proponowany termin
gotowosci instalacji do odbioru koncowego. Jezeli zastosowane systemu lub sktadniki
systemow sg certyfikowane na zgodnos¢ z normami nalezy wykonaé sprawdzenia tych
instalacji wg wymagan certyfikujgcego. Sprawdzeniu podlegajg urzadzenia i okablowanie
pod wzgledem poprawnosci ich instalacji, estetyki montazu, poprawnosci dziatania oraz
spetnienia wymagan funkcjonalnych. Sprawdzenie moze nastgpi¢ po wykonaniu instalacji i
zgtoszeniu do odbioru lub odpowiednio wczesnie;j.

6.4. Dokumentacja

Wykonawca musi w tym samym czasie przekaza¢ Inwestorowi instrukcje pracy i obstugi
urzgdzen, dokumentacje powykonawczg (ilos¢ sztuk zgodnie z umowg i w formie
uzgodnionej z Inwestorem), szczegdtowy raport zawierajgcy co najmniej wykaz i
charakterystyke zainstalowanych urzgdzen oraz wyniki przeprowadzonych badan i
pomiardw, atesty i aprobaty techniczne zainstalowanych aparatéw, urzadzen, przewodow i
kabli. Wykonawca dostarczy wszystkie urzgdzenia potrzebne do przeprowadzenia préb i
przeprowadzi wszystkie regulacje i zmiany, ktére okazatyby sie konieczne dla prawidtowego
funkcjonowania obiektu.

7.0. OBMIAR ROBOT

Obmiar robét bedzie okreslaé faktyczny zakres wykonanych robdt, zgodnie z dokumentacjg
projektowg, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru dokonuje Wykonawca po
pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robdt i terminie
obmiaru, co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksigzki
obmiaréw.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosci robdt podanych w kosztorysie
ofertowym nie zwalnia wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robdét. Obmiar
gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestosScia wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

8.0. ODBIOR ROBOT

9.1. Odbiory miedzyoperacyjne

Odbiory miedzyoperacyjne powinien przeprowadzi¢ organ nadzoru Wykonawcy.
Odbiorom tym powinny podlegac:

e utozone rury, listwy, korytka przed wciggnieciem przewodéw,

* instalacja przed podtaczeniem do systemow

9.2. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalen umownych roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a/ odbiorowi robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu,

b/ odbiorowi czesciowemu,

¢/ odbiorowi koricowemu,

d/ odbiorowi ostatecznemu



9.2.1. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robdt, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbiér robét
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robdt. Gotowosc danej
czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, nie podziniej
jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia
o tym fakcie Inzyniera. Jako$¢ i ilos¢ robdt ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier na
podstawie dokumentéw zawierajgcych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w
oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z Dokumentacjg Projektowg ST i
uprzednimi ustaleniami. W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i
innych wczesniejszych ustalen, Inzynier ustala zakres robdt poprawkowych lub podejmuje
decyzje dotyczgce zmian i korekt. W wyjgtkowych przypadkach podejmuje decyzje
dokonania potrgcen. Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach
poprawkowych lub dodatkowych Inzynier uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane
w ST dotyczgcych danej czesci robot.

9.2.2. Odbidr czesciowy

Odbidr czesciowy moze odby¢ sie w przypadku uwzglednienia tego typu odbioru w
umowie zawartej pomiedzy Inwestorem a wykonawcg roboét i na zasadach okreslonych w
umowie.
9.2.3. Odbior koricowy robét.
Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do
ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robdét oraz gotowos¢ do odbioru
koricowego powinna by¢ stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera.
Odbidr koncowy robot nastapi w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakoriczenia robdt i kompletnosci oraz prawidtowosci
operatu kolaudacyjnego.
Odbioru korncowego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosciowej na
podstawie przedfozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiarédw ,ocenie wizualnej oraz
zgodnosci wykonania robot z Dokumentacja Projektowg i ST. W toku odbioru koncowego
robét komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robdt
zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robot uzupetniajgcych i
robét poprawkowych. We wszystkich sprawach nie objetych ST bedg obowigzywaty
wytyczne kontraktowe (umowne).

9.2.4. Odbidr ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze kornicowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad odbioru koricowego.

9.3. Odbidr korncowy

Do odbioru koncowego wykonanych robét Wykonawca powinien przedtozycé:
* aktualng dokumentacje powykonawcza
e protokoty préb montazowych
e oswiadczenie Wykonawcy o zakonczeniu robét i gotowosci instalacji do
eksploatacji



oswiadczenie wykonawcy o przekazaniu do utylizacji elementéw tego
wymagajacych

9.4. Komisja odbioru koncowego

bada aktualnos¢ i kompletnos$¢ dokumentacji powykonawczej

bada protokoty odbiorcéw czesciowych i sprawdza usuniecie usterek

bada zaswiadczenia o jakosci materiatow i urzadzen oraz przedstawia ewentualne
whioski i uwagi

bada i akceptuje protokoty préb montazowych

dokonuje prob i odbioru instalacji wtgczonej

ustala okres i warunki wstepnej eksploatacji instalacji

spisuje protokot odbiorczy

10. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawa ptatnosci jest cena ustalona w umowie pomiedzy Inwestorem a Wykonawca.

10.1. Cena wykonania robot obejmuje:

wykonanie w petni funkcjonalnego okablowania

zakonczenie okablowania wskazanymi w projekcie zakonczeniami (panel krosowy,
gniazda, wypusty)

demontaz wskazanych w projekcie elementow SSP i rekonfiguracja systemu SSP
instalacja wskazanych w projekcie elementéw SSP i rekonfiguracja systemu SSP
instalacja urzadzen i okablowania dla celdw sterowania klapami wentylacji bytowej
uktadanie okablowania dla celéw SSP

podtgczenie elementdéw SSP

uruchomienie / rekonfiguracja systeméw SSP

pomiary i sprawdzenia systemow

dokumentacje powykonawczg

Cato$é robét do wykonania ujeto w przedmiarze robét.

11. PRZEPISY ZWIAZANE
11.1. Normy

Normy PN-IEC 60364 ,Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych”

Normy EN 50173 ,,Okablowanie strukturalne budynkow”

Normy TIA/EIA 568A ,, Okablowanie telekomunikacyjne biurowcow”

Normy ISO/IEC 11801 , Okablowanie strukturalne budynkow”

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 7 czerwca 2010 roku w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektdw budowlanych i terenéw (Dz. U. nr 109,poz. 719)
SITP WP-02:2010 Wytyczne projektowania instalacji sygnalizacji pozarowej edycja czerwiec
2011

PKN-CEN/TS 54-14:2006 Specyfikacja Techniczna. Systemy sygnalizacji pozaru. Cze$¢ 14:
Wytyczne planowania, projektowania, instalowania, odbioru, eksploataciji i konserwacji

POLON ALFA - Dokumentacja Techniczno-Ruchowa ID-E332-001 dot. Rozproszonej centrali
systemu sygnalizacji pozarowej POLON 6000

PN-B-02877-4+Az1:2006 Ochrona przeciwpozarowa budynkéw

Normy PN-EN 5013150132 ,Systemy alarmowe”
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11.2. Przepisy prawne

* Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. z 2015 r., poz.
1422).

» Ustawa z 07 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tj. Dz.U. z 2013r. poz. 1409 z pdzn. zm.) i
Rozporzadzenie MTBIGM z 25.04.2012 r. w sprawie szczegGtowego zakresu i formy projektu
budowlanego (Dz.U. 2012r. poz. 462 z pdzn. zm.)

» Ustawa z dnia 29 listopada 2000 r. - Prawo atomowe (tekst jednolity Dz. U. z 2012r. poz. 264).
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